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Erf inder wird spater genannt werden 



Prufungsantrag gem. S 44 PatG ist gestellt 
(§3) System und Verfahren zur Bildauswertung 

(§7) System und Verfahren zur Bildauswertung, gemaB dem 
ein aus einem digitalisierten Videosignal einer Oberwa- 
chungskamera gewonnenes Drfferenzbild, in dem sich an- 
dernde Bildpunkte markiert sind, mittels eines Objektextrak- 
tors auf zusammenhangende Bildpunkte (Objekte) unter- 
sucht wird. Die extrahlerten Objekte werden gespeicherten 
Objekten eines vorangegangenen Bildes zugeordnet. Durch 
Auswertung bestimmter Relevanz-Kriterien, die von der 
Veranda rung der Objektposition in bezug auf vorbestimmba- 
re Bildzonen A, B, C unterschiedlicher Melderelevanz abhan- 
gig sind, erfolgt etne zonenabhangtge Meldungsabgabe. 
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Beschreibung 

P 4407 E 52a6. UnS be2leht dch 3Uf e ' n System und ein Verfahren zur Bildauswertung nach der Patentanmeldung 

de?DF^ d ^9R «?rllJ ,en K !f^ nn -!!; Pate ntanmeldung erwahnten Stand der Technik, wie er beispielsweise in 
™ k . ? 81 » 1 offenbar t 'st, wird ein von einem Videosensor geliefertes Videosignal abgetastet und eine 
f ™ Abtas*«rerten, die einem Teiifeld des Videobilds entsprechenTwirdlk Sum^nwirt 

zusammengefaBt und anschlieBend gespeichert 

ohS^ h „y* gIeiC K d !T S ^ e ™ erte - der Teflfelder eines aktueUen Videobfldes mit denjenigen eines gespei- 
hEEES^^ * Cine Andenmg d6S Bi,dmhate atfS-und einer Bewegung innerhllbdi 

a ,rf Z^TT*^ Cin 1 r fest S!ftf Ilten Bildanderung werden die sich anderaden Teilfelder einer OberprOfung 
AhV^h™^ Alarmrelevanz-Kntenen unterzogen. Bei Erfullung vorbestimmter Kriterien wie beispielsweise 
lusgelost emer besUmmten Mindest-ObjektgrSBe (z. B. 6 zusammenhangende Teilfelder) wiriSoAtaS 

die F ?^l!^T^*. SOge, T mte Ref f re ? zfe,der vorprogrammiert werden, die selbst keinen Alarm ausiSsen, 
Zj£ °\ Cm v • h ™« , evMiten Anderung ihres Bildinhalts das System in eine h6here Alarmfeldebene 
sSneSJ K SOSenannte AIarmfe, df r aktivieren - D *bei konnen verschiedenen Alarmfeldern untTr! 

^^^^^^::z^:^ nur * Akn * , * r - einer 5sung 

iJS? B X ld 5 nderU ° g muB demnach zuerst in einem Referenzfeld (Voralarmzone) auftreten, bevor eine alarmre- 
feT ^"m^ m ^ ^^ld einer hdheren Alarmfeldebene zur Auslosung eine , A^arm? fuhrTD?e 
Ref erenzf elder d.enen also lediglich als Umschaltf elder oder zur logischen VerlaiOpf ung 

, ein veremf achtes Teilf eldraster aus 18 Teilfeldern, bei dem die rechte Spalte aus sects Referenzfel- 

tlTJL^t ^ d / C «»armrelevanter Andenmg zu einer Umschaltung in eine zweite AlannSbene Sen. 
zugetrdn^LT " P ^ A**™* 1 *'™ A ^hen, denen die zweite AlSSSKS 

wnd^3ft£?i ?^ e ^^! nreIeV 4 ante Bi ! d5n derung in Richtung R2, so wird zunachst ein Referenzfeld R aktiviert, 
Rn;^S,^L ^ tUDg i m dle ™ ei } e Alarmfeldebene und damit eine Aktivierung der Alarmfelder AerfoS 
^i^Z^^*™?™? Ander Tg innerhalb der Alarmf elder A fuhrt somilzu einer AlarmWlfsSl 
de?AzukrWA! a ^t'lT^ e T ten ^erung in Richtung Rl bingegen fuhrt bei Erreichen der AlSel- 
rC^S • Alarmierun&da im Ausgangszustand die erste Alarmfeldebene vorherrscht 

emen solchen Aufbau ist also eine von der Zonenfolge der Bildanderung abhSngige Alarmierung 

de?Ala^dbeSm^ Q tSrSe^ "l"—— den B ~*<* Umzlunung abdecken und 

iiflS^' d *l sich J on . einer Position auBerhalb des zu schQtzenden Gelandes, d. h. in Richtuns R2. dem 
Alann^bere.ch nahert, betritt zunachst den Ref erenzfeldbereich und aktiviert somit die AteSSSfr^Sd 
er daraufhm den Alarmf eldbereich betritt, wird Alarm ausgetest. 

R^rn^^Z^u^t d cZ ^ a l USSchl ! eBIich innerhalb des zu schfitzenden Gelandes und damit nicht im 
In n Jr,^ ™ a i ^ f u^ mc i lt 2U einer AWvierung der Alarmfelder A. Eine durch ihn hervorgerufe™ 

Anderung im AJarmfeldbereich fuhrt demnach zu kemer Alarmauslosung oervorgerurene 

£f^r H™?^ W A eim m ™ keine fe'^ante Bildanderung im Referenzfeldbereich aufgetreten ist 
B^^ni ^^Lv ^ 1 ^^^ FeststeUung eines ortlichen oder zehlichen Zusammenhangs einer 
SftSSSEZ^H^.? 1 ^oidnung der Budanderungen nicht moglich ist Beispielsweise kann eine 
witterungsbedmgte Bildanderung, die z.B. durch Mastwackeln, Laubaufwirbeln oder SchlaEschattenbildiinP 

I Wachmann verursachte Bildanderung wttrde in diesem Fall zu einer Alarmaus 15 sung fflhren. 
RiSlnX '?^, w ne - K L emem Alarmfeld der zweiten Alarmfeldebene auftretende, witterun|sbedtngte 
f ^ n^^ nem Zu sammenhang mit einer zuvor in einem Referenzfeld aufgetretene^SSh 
alarmreleventen Bddanderung steht, zu einer Alarmauslosung fuhren. cicaen, laisacnucn 

Bei den herkommlichen Verfahren und Systemen zur Bildauswertung ist daher eine zonenabhanrasre Answer 
tung der Bddanderungen haufig f ehlerbaft und damit unzuverlassig. zonenaonangige Auswer- 

miSekSS 1 ^ hegtdah . er die Aufgabe zugrunde, ein System und Verfahren zur Bildauswertung zu schaffen, 
norttels dem erne zuveriassige zonenabhangige Auswertung ennoglfcht wird. ^ 

T>Sa7%^i S ^. T 1 " 1 e 5 mdUngSgemaB gel5st durch ein BBdauswertesystem nach der Patentanmeldung 
l^LlwS ^ Auswerten von einem zu fiberwachenden Bildbereich entsprechenden Bilddaten, mit emeS 
Ref erenzbildspeicher zur Speicherung der Bflddaten eines Bildes als Referenzbilddaten und einer Dtf ferenzS 
^^ em T% W ? *T ^ r .^ch r von aktuellen BUddaten mit den Ref eren^bBddaten Td zum Sgen 
ZZTu D f^TJ ^"^dpunkte markiert sind. deren Bilddaten sich geandert haben, dadurch^kenn 

SSSb £?f r »5« W »F I «* Bildbereich in Bildzonen von unterschiedlfcher Melderelev^ u^terteUtlt, 
und daB erne Auswertungse.nrichtung bei Erfassung einer Veranderung der Position eines ObjekteTin dem zu 

SSSrMtaS^^ einen BadzonenwechsllTo^e 3 £ 

oSeSS J5S££m£* BJdZOnen berUCkS1Cht,gt - 10 der bzw - in den ^ *e Veranderung der Position des 
p^^IJ^t ?" Aufgabe geldst durch ein Verfahren zur Bildauswertung nach der Patentanmeldung 
P 44 07 528.6, bei dem emem zu fiberwachenden Bildbereich entsprechende Bilddaten als Referenzbilddaten 
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gespeichert werden und ein Differenzbild erzeugt wird, bei dem diejenigen Bildpunkte markiert sind, deren 
Bilddaten sich geandert haben, wobei zusammenhangende markierte Bildpunkte zu Objekten zusammengefaBt 
werden, Objektdaten der erfaBten Objekte gespeichert werden, neue Objekte aus den aktuellen Bilddaten zu 
den en^prechenden gespeicherten Objekten zugecrdnet werden, und die Objektdaten zugeordneter Objekte 
bei ErfQUung vorbestimmter Kriterien gespeichert und zum Abgeben einer Meldung ausgewertet werden, 
dadurch gekennzeichnet, daB der zu uberwachende Bildbereich in Bildzonen von unterschiedlicher Melderele- 
vanz unterteilt wird, und daB bei Erfassung einer Veranderung der Position eines Objektes in dem zu Qberwa- 
chenden Bildbereich im Hinblick auf die Meldungsabgabe ein Bildzonenwechsel sowie die Melderelevanz der 
Bildzone bzw. der Bildzonen berucksichtigt wird, in der bzw. in denen die Veranderung der Position des 

° DurSfdie obj^braogme Auswertung der Zonenwechsel und der Melderelevanz der betreffenden Bildzo- 
nen kann die Zuverlassigkeit der Bildauswertung betrachtlich erhoht werden. 
VorteflhafteAusgestaltungen der Erfmdung sind 

Die Erfindung wird nachstehend anhand eines Ausfuhrungsbeispiels unter Bezugnahme auf die Zeichnung 
naher beschrieben. Es zeigen: 

Fig. 1 ein Teilfeldraster eines herkommlichen Systems zur Bildauswertung, 

Fig. 2 ein Blockschaltbild eines Systems zur Bildauswertung gemaB einem Ausfuhrungsbeispiel, 

Fig. 3 einen Oberwachungsbildausschnitt des Systems zur Bildauswertung nach dem Ausfuhrungsbeispiel. 

Das in Fig. 2 dargestellte Blockschaltbild zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel eines Systems zur Bildauswertung wie 
es in der Patentanmeldung P 44 07 528.6 beschrieben ist . 

Das von einer Kamera 1 gelieferte Videosignal wird mittels eines Analog/Digital- Wandlers 2 digitansiert Die 
Kamera 1 kann eine fibliche Videouberwachungskamera aber audi eine Infrarot- oder Wairoebadkamera zur 
Erzeugung des Videosignab seux Die digitalisierten Biidpunktdaten konnen wahlweise zur Reduktion der 
Datenmenge durch eine Reduzierstufe 3, wie z. B. in der DE-PS 36 28 816 naher beschrieben, durch gruppenwei- 
ses Addieren einzelner Biidpunktdaten zu neuen Biidpunktdaten zusammengefaBt werden oder direkt m einem 
ersten Bildspeicher 4 (LTVE-Speicher) gespeichert werden. m 

In periodischen Abstanden wird das reduzierte oder in voller Aufldsung digitahsierte Bild m einem zweiten 
Bildspeicher 5 (REFERENZ-Speicher) gespeichert . r 

Eine Differenzbfld-Erzeugungseinrichtung 6, die durch einen Signalprozessor oder erne festverdrahtete Re- 
chenschaltung realisierbar ist, bildet fur jedes neue Bild den Diff erenzbetrag zwischen einander entsprechenden, 
ggf reduzierten Biidpunktdaten des "LIVE-BfldV und des "REFERENZ-Bilds*. Die Differenzbild-Erzeugungs- 
einrichtung 6 umfaBt einen Subtraktionsteil 60, einen Betragsbildungsteil 61 sowie einen Schwellwertverglei- 
cherteil 62. Die Differenz der Biidpunktdaten eines bestimmten BQdpunktes wird nach der Betragsbildung mit 
einem Schwellwert verglichen, der die Entscheidungsschwelle fur eine BUdpunktanderung darstellt. Durch diese 
"Empfindlichkeitsschweile" werden durch Signalrauschen hervorgeraf ene Anderungen eliminiert. 

Bei Oberschreiten des Schwellwerts wird ein Binarwert "i B und bei Unterschreiten des SchweUwerts em 
Binarwert W (T in einen Bmarbildspeicher 7 eingeschrieben. Die Bildpunkte mit dem Binarwert "1" stellen also 
markierte Bildpunkte dar, bei denen eine Bildveranderung f estgestellt wurde. 

Nachfolgend wird das so gebildete Binarbild mittels eines Objektextraktors 8 f der beispielsweise durch einen 
Mikroprozessor realisierbar ist, auf zusammenhangende markierte Bildpunkte untersucht, wobei alle zusam- 
menhangenden Bildpunkte einem sogenannten Objefct zugeordnet werden. DemgemaB entspricht ein Objekt 
einem zusammenhangenden Bildbereich, der sich innerhalb eines bestimmten, von dem Speicherzyldus des 
zweiten Bildspeichers abhangigen Zeitraums geandert hat In einer Objektiiste werden Objektdaten der extra- 
hierten Objekte wie bespielsweise Erfassungskoordinaten, Abmessungen eta gespeichert Die Objekte werden 
beispielsweise als ein die maximale horizontale und vertikale Ausdehnung des markierten Bildpunktbereichs 
umschreibendes Rechteck odgL definiert 

Im weiteren Verlauf der Verarbeitung werden nicht mehr einzelne Bildpunkte sondern lediglich die extramer- 
ten Objekte verwendet, wodurch sich die Verarbeitungsgeschwindigkeit betrachtlich erh5ht 

Die aktuelle Objektiiste wird mit einer gespeicherten Objektiiste des vorhergehenden Bildes mittels eines 
ebenfalls durch einen Mikroprozessor realisierbaren Objektkorrelators 9 verglichen und aktualisiert Dabei 
werden die aus dem aktueDen Binarbild extrahierten Objekte den in dem vorhergehenden Bild gefundenen 
Objekten durch Plausibilit&tsprQfung, wie z. B. PrOfung auf minimale Entfernung, ahnliche Form odgL zugeord- 
net Nicht zuordenbare Objekte werden als neue Objekte gespeichert und Objekte, denen iiber eine bestimmte 
Zeitdauer kern Objekt zugeordnet wurde, werden wieder geldscht 

Im folgenden wird die Auswertung der Objektdaten mit dem Ziel der Erfassung alarmrelevanter Objekte und 
anschlieBender Alarmauslosung beschrieben. Dies geschieht in einer Auswertungseinrichtung 10. 

Eine Objektverfolgungseinheit 11 berechnet einen Vektor, der sich aus dem Unterschied des Erfassungspunk- 
tes, namlich des Mittelpunktes eines neuen Objekts, und dem gespeicherten Mittelpunkt M(xy) des zugeordne- 
ten korrelierten Objekts des vorangegangenen Bilds ergibt Aus dem berechneten Vektor werden eine zuruck- 
gelegte Strecke s als Betrag des Vektors, eine horizontale und vertikale Richtungskomponente Rh bzw. Rc 
sowie eine mittlere Geschwindigkeit v unter Ansetzen der bisherigen Bestanddauer T des betreffenden Objekts 

^ Nach Auswertung der neuen Objektdaten durch die Objektverfolgungseinheit 11 wird die aktualisierte 
Objektiiste durch die ermittelten Werte fur den Betrag des Bewegungsvektors s, die mittlere Geschwindigkeit v, 
die bisherige Bestanddauer T und die Bewegungsrichtungskomponenten Rh und Rv erganzt 

Ein Objekt weist beispielsweise einen aktueUen Erfassungsmittelpunkt (2; 0) aui Der zuletzt gespeicherte 
Mittelpunkt hat die Koordinaten (3,5; Daraus ergibt sich gemaB dem Satz des Pythagoras eine Wegstrecke 
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S - ((x n - Xn-lf + (Y n - Y n _j)2)W 
-(1,5* +1,59* " 
= 2,1. 

s FQr die Richtungskoordinaten ergeben sich die Werte: 

RH-Xn-Xn-j = -1,5 
Rv = Y„ - Y n _, = -1,5. 

10 kefcSmf biSherigC Bestanddauer T = 2 des Objekts angenommen, so ergibt sich eine mittlere Geschwindig- 
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V = S/T = 1,05. 

RiStilfSf « ge " d ?7 ied , erUm ^ ttels Mik-oprozessor realisierbare Merkmalsextraktionseinheit 12 liest die 
?i™ £,T Be T^ dei * ^"-elevanten Objektrechtecke aus dera ersten Bildspeicher 4 am extrahTert in 
diesem Bddausschnitt nach bekannten Bildverarbeiiungsverfahren BUdinhaltsmS-kmale fOr^aToNe^DSLe 

te Kichtung, GroBe, Geschwindigkeit usw. aufweisen. Dabei wird zur Bestimmung der ObiektaroBe die GrSBe 
illa^t 1 R ReChtCCkS ^ *• innCrhalb des Rechtecks gefundene AiJZiarkimS ^Mpu^Se SrS 

se £ SSSSSSS^^SSSSS BUdverarbei ^ aUch «"«*• Merkmale wie beispieiswei- 

AJS^tlsplet nSerermuS^ Auswertun * der Merkmale der extrahierten Objekte anhand eines 
diS,^^^ 

™^ die R^htung des Objekts bezogenen Merkmalskriterien zur AlarmauslSsung werden anhand von 

Tabelle 1 




^M^ d o S e ?^ ahiert e Objekt wird anhand der zugehorigen Koordinaten in der Objektliste festeestellt in 
^E^£E£££^ bCfindet - AUBCrhaIb ^ ^ ^ Be.icn^t'kSSbj^ 
KrSe^L B r^SrnT ien " ^ MeW - b ^^gseinh ei t 13 zur Auswertung fojgender Alarmrelevanz- 

Zon°e dntri2r SlineSZOne A ^ kem AIarm aus S el6st - unabhlngig aus welcher Richtung ein Objekt in die 

- bleibt ein Objekt innerhalb der Alannzone B wird ebenfalls kein Alarm ausgeldst: 
~ *Tnrt ein Objekt in die PrioritatszoneCem,so wirdimmer ein Alarm ausgelSst; 

- ein Alarm wird nur dann ausgeldst. wenn alle Qbrigen Alarmrelevanz-Kriterien (betreffend z. B. GroBe, 
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Geschwindigkeit eta) erfulJt sind 

Tabelle2 
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Fin Objekt wird beispielsweise in der Erfassungszone A erkannt und in der Objektliste gespeichert Bewegt 
sich nun dieses Objekt in der Weise, daB alle Alarmrelevanz-Kriterien erfullt sind, so wird solange kein Alarm 
ausgeldst, bis das Objekt mit seinem Objektmittelpunkt, auf den sicfa die gespeicherten Objektkoordinaten 
beziehen,dieAlarnizoneBerreicbthat 

Bewegt sich ferner ein Objekt (z. B. ein Vogel), dessen Geschwindigkeit sich jedoch auBerhalb des als 
Alarrarelevanz-Kxiterium eingestellten Geschwindigkeitsbereiches befindet, von der Alarmzone B in die Priori- 
tatszone C so wird kein Alarm ausgelSst w m 

Fig. 3 zeigt einen von der Oberwachungskamera 1 erfaBten und am Monitor 14 sichtbaren Bddausscnmtt, in 
dem die drei Bildzonen A, B und C gekennzeichnet sind. Ferner sind in dem Bfldausschnitt eine Umzaunung 31, 
ein Weg 32 und ein Gebaude 33 erkennbar, wobei die Bildzonen derart programmiert wurden, daB eine 
Erfassungszone A fan Bereich der Umzaunung 31, eine Alarmzone B im Bereich des Weges 32 und eine 
Prioritatszone c im Bereich des Gebaudes 33 und des zu sichernden Gelandes angeordnet sind. 

Weiterhin sind unterschiedliche bewegte Objekte durch die entsprechenden Extraktionsrechtecke X, Y und 
deren Bewegungsverlaufe 34, 35 dargestellt, anhand derer die Auswertungskriterien nachfolgend naher be- 
schrieben werden. 

Ein bewegtes Objekt X, das einen potentiellen Einbrecher darstellt, wird beispielsweise m der Erfassungszone 
A erfaBt Wird zum gleichem Zeitpunkt in der Alarmzone B Laub aufgewirbel^ so erfolgt keine Alannausl6sung, 
da die Laubanderung, selbst wenn sie alarmrelevant ware, aufgrund ihrer Form und Position im Objektkorrela- 
tor 9 als neues Objekt eingestuft wird. Sobald jedoch das Objekt X gemaB dem Bewegungsverlauf 34 mh seinem 
Mittelpunkt die Alarmzone B erreicht erfolgt eine Alarmierung. 

Andererseits kann sich ein einen Wachmann darstellendes Objekt Y gemaB dem Bewegungsverlauf 35 
innerhalb der Alarmzone B bewegen, ohne einen Alarm auszulosen. Das Objekt Y ist namlich in der Alarmzone 
B erfaBt worden, ohne zuvor die Erfassungszone A betreten zu haben. 

Da die Prioritatszone C mit keiner der anderen Zonen verknupft ist, wird bei deren Betreten durch das Objekt 
YinjedemFaile Alarm ausgelost . 

Durch Einfuhrung zusatzlicher Alarmrelevanz-Kriterien ist sogar ein Mehrfach-Zonenwechsel erfaBbar. 
Hierzu wird beispielsweise anhand der ebenfalls in der Objektliste gespeicherten Koordinaten des erstmaligen 
Erf assungspunktes des Objekts f estgestellt, in welcher Bildzone das Objekt zuerst erfaBt wurde. 

Beispielsweise wird der in Fig, 3 dargestellte Wechsel des Objekts Y von der Alarmzone Bin die Erfassungs- 
zone A und wieder zuruck dadurch ermdglicht, daB eine Alarmauslosung dann verhindert wird, wenn sich die 
Koordinaten des erstmaligen Erf assungspunktes in der Alarmzone B befinden. 

Zur Auswertung von Mehrfachwechseln kann dementsprechend die Tab. 2 durch eine zusatzliche Spahe fur 
die Bildzone, in der sich die Koordinaten des ersten Erf assungspunktes befinden, erganzt werden. 

Es werden ein System und ein Verfahren zur Bildauswertung offenbart, gemaB denen ein aus einem digitali- 
sierten Videosignal einer Oberwachungskamera 1 gewonnenes Differenzbild, in dem sich andernde Bildpunkte 
markiert sind, rnittels eines Objektextraktors 8 auf zusammenhangende Bildpunkte (Objekte) untersucht wird. 
Die extrahierten Objekte werden gespeicherten Objekten eines vorangegangenes Bildes zugeordnet Durch 
Auswertung bestimmter Relevanz-Kriterien, die von der Veranderung der Objektposition in Bezug auf vorbe- 
stimmbare Bildzonen A, B, C unterschiedlicher Melderelevanz abhangig sind, erfolgt eine zonenabhangige 
Meldungsabgabe. 
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Patentanspruche 

H^ U « MK Wert t SyStem Patentanmeldung P 44 07 528.6 zum Auswerten von einem zu Dberwachen- 

£f uTw 14 ; ^f pn ^SST i BMdA }^ "* einem ReferenzbBdspeicher zur Speicherung der Bilddaten 
ernes Bildes ak Referenzbilddaten und einer Differenzbild-Erzeugungseinrichtung zum V^rgleichen von 

ReferenzbUddaten und zum Erzeugen eine! Diff erenzbildes, in d7m BU^untae 
™* ert . suld - deren Bilddaten sich geandert haben, dadurch gekenmeichnet, daB der zu uberwacSe 
BUdbere.ch m Bddzonen (A B, C) von unterschiedlicher Melderelevanz unterteilt ist, und daB einTSwer- 
RhX^S^k,^!? 11 ? Verinderung der Position eines Objektes in dem zu uberwachen- 
? Hinbhck auf eine Meldungsabgabe einen Bildzonenwechsel sowie die Melderelevanz 
0%e B k1£r«XdenSf 0,,en b «*** 1 *'*- * d " - <*enen die Veranderung der Position des 
"aQ^orbi dUrCh e ™ e Ein e abev °n-ichtung (25) mittefe der die Bikfeonen 

rf.2SfSS5S? ^P"^.^ d"*"* gekennzeichnet, daB die BOdzonen (A, B, C) anhand eines die entspre- 
chende Bddzone umschreibenden Poiygonzuges definierbar sind, wobei mittels der Etagabevorrichtiing?25) 
die Koordinaten des Poiygonzuges eingebbar sind. s«u CTO mo«ung w 

4. System nach emem der vorstehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Bildzonen (A. B C> 
e.neErfassungszone(AXemeAlarmzone(B)undemePrioritatslone(C)uinf^ l ^ B ' C ' 

5. System nach Ansp rach 4 d adurch gekennzeichnet, daB zur ErhShung der ErfaBbarkeit bei einer Anzeige 
Srb^^T^ hOTd mv ddb lK e,C ^ ^ ^ .Anzeigevorrichtung (14) die Erfassungszone (A) ingr^fer 

Alarmzone(B) ing eiber Farbe unddie Prioritatszone(Q inroter Farbe darsleUbarsinA 

6. System nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertungseinrichtung (10) bei einer Veran- 
derung der Objektposition innerhalb der Erfassungszone (A) keine Meldung abrib™ 

7. System nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertungseinrichtung (10) bei einer Veran- 

8. System nach Anspruch 4 dadurch gekennzeichnet daB die Auswertungseinrichtung (10) bei einer Veran- 
derung der Objektposition in die Prioritatszone (Q eine Meldung abgibt 

K aC 5 A ^? P ^ *' dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertungseinrichtung (io) bei der Mel- 
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i°" na °- h ^Anspruche 6 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB die Meldungsabgabe durch die 

SS 25 5 (10) nUr dann erfo1 ^ wenn aucfa aOe ubrigen vorbestimmten Relevanz-Kriterien 

rVowfJ^f S d " A ^fP. rfiche 6 bi ? »0. dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertungseinrichtung 

o$ 1^ der m emer Objektliste gespeicherten Koordinaten des erstmaligen ErfassungspijnkTes eines 
Objekts einen Mehrfach-Bildzonenwechsel feststeUt. "asungspunraes eines 

12. System nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertungseinrichtung (10) bei einer 
Veranderung der Objektposition von der Erfassungszone (A) in die Alarmzone (B) keineMeld^g «S 
wenns.chd.eKc<,rdmaten des erstmaligen Erfassungspu^^ 

13. s ^»."«* einein der vorstehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Auswertun K seinrich- 
Si I erne Mddeobjektprufungseinheit (13) umfaBt, in der die Koordinaten der vorbSnS Bfcko- 
nen (A. B, Q gespeichert sind, wobei die Meldeobjektprufungseinheit (13) die Veranderung d^Obiektoost 
tion anhand der Objektkoordinaten eines in einem Objekte^raktor (8) aus demSlreSd exSS?n 

14. Verfahren zur Bildauswertung nach der Patentanmeldung P 44 07 528.6, bei dem einem zu Oberwachen- 
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den Bildbereich entsprechende Bilddaten als Referenzbilddaten gespeichert werden und ein Differenzbild 
erzeugt wird, bei dem diejenigen Bildpunkte markiert sind, deren Bilddaten sich geandert haben, wobei 
zusammenhangende markierte Bildpunkte zu Objekten zusammengefaBt werden, Objektdaten der erfaB- 
ten Objekte gespeichert werden, neue Objekte aus den aktuellen Bilddaten zu den entsprechenden gespei- 
cherten Objekten zugeordnet werden, und die Objektdaten zugeordneter Objekte bei ErfQllung vorbe- 
stimmter Kriterien gespeichert und zum Abgeben einer Meldung ausgewertet werden, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der zu uberwachende Bildbereich in Bildzonen (A, B, C) von unterschiedhcher Melderelevanz 
unterteilt wird, und daB bei Erfassung einer Veranderung der Position eines Objektes in dem zu Qberwa- 
chenden Bildbereich im Hinblick auf die Meldungsabgabe ein Bildzonenwechsel sowie die Melderelevanz 
der Bildzone bzw. der BUdzonen berucksichtigt wird, in der bzw. in denen die Veranderung der Position des 
Objektes stattgefunden hat 

15. Verfahren nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet, daB die BUdzonen (A, B, C) durch Eingabe der 
Koordinaten des sie umschreibenden Polygonzuges programmiert werden. 

16. Verfahren nach einem der Anspruche 14 oder 15, dadurch gekennzeichnet, daB fur Objekte, die sich 
auBerhalb der vorbestimmten BUdzonen (A, B, C) befinden, keine Auswertung erfolgt 

17. Verfahren nach einem der Anspruche 14 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daB als vorbestimmte BUdzo- 
nen (A, B, C) eine Erfassungszone (A), eine Alarmzone (B) und eine Prioritatszone (C) definierbar sind 

18. Verfahren nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet^ daB zur Erhdhung der ErfaBbarkeit bei einer 
Anzeige des zu uberwachenden BUdbereichs die Erfassungszone (A) in grOner Farbe, die Alarmzone (B) in 
gelber Farbe und die Prioritatszone (C) in roter Farbe dargesteUt werden. 

19. Verfahren nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daB bei einer Veranderung der Objektposition 
innerhalb der Erfassungszone (A) keine Meldungsabgabe erfolgt 

20. Verfahren nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daB die Meldungsabgabe bei einer Veranderung 
der Objektposition in die Prioritatszone (C) erfolgt 

21. Verfahren nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daB die Meldungsabgabe bei einer Veranderung 
der Objektposition von der Erfassungszone (A) in die Alarmzone (B) erfolgt 

22. Verfahren nach Anspruch 17, dadurch gekennzeichnet, daB die Meldungsabgabe bei einer Veranderung 
der Objektposition in Bezug auf die unterschiedlichen BUdzonen (A, B, C) gemSB nachstehender TabeUe 
erfolgt: 
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23. Verfahren nach einem der Anspruche 19 bis 22, dadurch gekennzeichnet, daB die Meldungsabgabe nur 
dann erfolgt, wenn auch alle ubrigen vorbestimmten Relevanz-Kriterien erfullt sind. 

24. Verfahren nach einem der Anspruche 19 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB die Koordinaten des 
erstmaligen Erfassungspunktes eines Objekts in einer zugehdrigen Objektliste gespeichert und zur Erfas- 
sung eines Mehrf ach-Biidzonenwechsel herangezogen werden. 

25. Verfahren nach Anspruch 24, dadurch gekennzeichnet, daB bei einer Veranderung der Objektposition 
von der Erfassungszone (A) in die Alarmzone (B) keine Meldungsabgabe erfolgt, wenn sich die gespeicher- 
ten Koordinaten des erstmaligen Erfassungspunktes des Objekts in der Alarmzone (B) befinden. 

26. Verfahren nach einem der vorstehenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB die Veranderung der 
Objektposition anhand der Objektkoordinaten eines aus dem Differenzbild extrahierten Objekts und der 
gespeichert en Objektkoordinaten eines zugeordnetengespeicherten Objekts ennittelt wird. 
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